
VBOX 及 imu05 设备技术招标要求

1、技术要求

1.1 一般要求

1.1.1 必须采用国外知名品牌的汽车车载测试类专用数据采集器系统，以原装进

口的全新产品进行供货，需要天津中汽研、中汽院、襄樊试验场等第三方合同证

明。

1.1.2 必须采用已在国内使用成熟的数据采集器，不接受在国内第一次采用的数

据采集器来投标。

1.1.3 供货范围内的其它所有传感器和仪器设备（热电偶、车载电源除外），乙

方也都必须以国外知名品牌产品进行投标，并承诺以原装进口的全新产品进行供

货。

1.1.4 乙方投标的系统方案中所采用的各型号传感器都是通过乙方的销售、已经

在国内被成功使用过的，并提供相关证明材料。

1.1.5 乙方具有使用本次供货范围内的同型号数据采集器与所有同型号传感器、

设备进行过系统集成的成功案例，并提供相关证明材料。（可以采用多个集成方

案覆盖本次供货范围的方式）。

2 技术指标要求

2.1 带 GPS 的 36 通道数据采集、记录系统：

2.1.1 数据采集主机

 ★通道数：≥4（4 通道模拟信号，单次试验任务总通道数不超过 32 个）

+2CAN2.0+1RS232+1USB，可扩展；模拟量输入通道:4 个(24 位分辨率)

 触发信号输入通道:1 个

 ★CAN 总线信号通道:4 个（其中两路支持 CANFD）

 RS232 串口通道:1 个

 数字量输出通道:2 个

 模拟量输出通道:2 个

 ★采样频率： ≥100Hz，同步采样；

 分辨率：16 位以上；

 时间测量精度：0.01s；

 时间分辨率：0.01s；

 ★数据采集到符合工业标准的 CF 闪存卡，容量≥32GB；

 ★4×24 位差分模拟量输入通道，输入电压范围±50V，数据同步采集；

 制动/事件触发器输入，10S 分辨率；

 ★音频声音标记，包括麦克风话筒；





2 精密陀螺仪

 ★角速度范围：±450˚/s；

 ★每轴的角速度值域：±4g；

 ★角速度分辨率 2.5 x 10-10 /s

 ★加速度分辨率 5 x 10-14 g

 分辨率：16 位；

 俯仰角/侧倾角精度： 0.1˚（RMS）；

 偏航角精度：0.5˚（RMS）；

 CAN 总线接口；

 内置温度补偿；

 GPS 信号中断，依然能够修正数据；

 防护等级：IP67。

1 套

1、用于侧向

加速度、车

身姿态测

试；2、需要

计量。

3
多功能显示

器

 多功能触屏显示器设计用来显示由 GPS

信号产生的数据，

 例如从 VB0X4 数据采集器输出的速度和

航向角

 ，它也可以给驾驶员实时计算和显示性

能测试结果,不需要后处理

 ★4.3”TFT 彩色触摸屏，最多同时显示 6

个数据通道，

 音频和视觉报警(通过内置的扬声器和

LED 状态灯)，

 用户自定义的显示参数，通过 CAN 直接

连接到 VB0X4，适用于性能和制动试验，

提供耐用的橡胶吸盘，兼容 RACELOGIC

CAN Hub。。

1 套 1 参数显示。

17 触发器  制动触发延时时间 6.75 ms 1 个 制动触发

★为必须满足项，不满足则为废标项。


